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Zatacznik nr 1 do zapytania ofertowego nr 3/A2.1.1/KP0O/2024 z dnia 25.04.2024r.

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem zaméwienia jest zakup i dostawa wraz z montazem i uruchomieniem
fabrycznie nowych nieuzywanych ROBOTOW SZKLACYCH (2 szt.) o parametrach nie
gorszych niz opisane ponizej i zgodnego z nizej okre$lonymi wymaganiami.

PROCES SZKLENIA

Zrobotyzowany i zautomatyzowany modut produkcyjny: SZKLENIE musi  umozliwié
umieszczenie minimum 600 szyb o wymiarach od 250x250mm do 2500x1500mm i wadze
120kg w ramach lub skrzydtach okiennych w ciagu jednej zmiany produkcyjnej wynoszacej
brutto 8 godzin (netto 7,5g). W skfad modutu musza wchodzi¢ 2 roboty przemystowe z 6-
osiowymi ramionami przegubowymi. Ramiona robotéw musza by¢ wyposazone w systemy
chwytakow z przyssawkami wytwarzajacymi podcisnienie umozliwiajacymi przenoszenie szyb.
Ponadto integralng czescia zestawu kazdego z robotéw musi by¢ pionowa tasma do transportu
szyb o dtugosci 3000 mm z czujnikiem do pomiaru kontrolnego szyb oraz system czujnikéw do
kontroli naroznika ramy wewnatrz.

Na potrzeby realizacji tego procesu zaplanowano zakup zaprojektowanych wg
zindywidualizowanych potrzeb zamawiajacego robotéw szklacych (2 szt.) o parametrach nie
gorszych niz:
= 6-osiowy robot z ramieniem przegubowym do szklenia (2 szt.):
- Robot do automatycznego ustawiania szyb;
- tadownos¢ min. 120 kg;
- Maks. rozmiar elementu okna do transportu: 4000 mm dfugosci i 3000 mm wysokoéci.
System sktada sie z: 6-osiowy robot z ramieniem przegubowym do przenoszenia szkta;
- Promien dziatania: ok. 2700 mm do wktadania szyb na elementach do 3500 mm x 2800
mm wraz z nasadkami;
- Elementy, ktére wypadaja z tego promienia dziatania, beda automatycznie przesuwane do
nastepnej stacji;
- Sterowanie robotem za pomoca komputera sterujacego:;
- Reczne programowanie;
- Zestaw do montaZzu na ramie i podtodze;
- Interfejs do sterowania zewnetrznego;
- Oprogramowanie aplikacyjne do Pick & Place;
- Interfejs bezpieczeristwa z wytacznikiem awaryjnym;
- System czujnikéw, kontrola wymiaru naroznika ramy wewnatrz laserem:
= System chwytaka dla:
- Szyby do 120 kg i maksymalnie 2500 x 1500 mm;
- Najmniejsza szyba 250 x 250 mm
- Specjalne przyssawki;
- Indywidualne wytwarzanie podciénienia z monitorowaniem ci$nienia
- Pojedynczy skok w celu dostosowania do geometrii okna
- Zawiera zintegrowany system mechaniczny i elektryczny;
= Pionowy tasma transportowa + mocowanie
- Zasilany elektrycznie;
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- Przenosnik tasmowy do transportu elementéw w pionie
- Sciana nos$na o nachyleniu 12°
- Sciana systemowa z 5 sztukami podwdjnych listew rolkowych
- Wysokos¢ $ciany systemowej: 2300 mm
- Szerokos¢ tasmy 200 mm
- Powierzchnia styku (30 mm wysokosci) na wysokosci 250 mm i gtebokoé¢ 50 mm
- Catkowita dtugosé toru przenosénika 4500 mm
- Waga elementu max.: 250 kg z catkowita dtugoscia 4500 mm
- Z automatycznym zaciskiem po obu stronach
* Pionowy tasma do transportu szyb 3000 mm
- Pionowy przenosnik szyb; Dtugo$é 3000mm
- Wielofunkcyjny modut do automatycznego transportu szyby w pionie poprzez naped
elektryczny, antyposlizgowe, wytrzymate tasmy przenosénikéw dyskowych i gumowane
rolki prowadzace do przeniesienia do systemu robota.
- Czujniki do pomiaru kontrolnego wielkoéci szyb poziomo i pionowo
- Wdrozenie na system bufora szybowego
Wymiary szyby:
- Rozmiar szyby co najmniej 250 mm x 250 mm (szer. X wys.)
- Rozmiar szyby maks. 2500 mm x 2500 mm (szer. x wys.)
- Masa szyby maks. 250 kg
= Ogrodzenie ochronne z (1) drzwiami wejsciowymi
= Nadajnik i odbiornik bramki $wietinej:
= Czujniki ultradzwiekowe do aktywacji.
- Czujniki ultradzwiekowe z kablem
- C-szyna
- Uchwyt na czujniki
= Sterowanie maszyna i systemem: Szafa sterownicza z elementami elektrycznymi; Integracja
z robotem do szklenia; Terminal PC z interfejsem uzytkownika.
Minimalny okres gwarancji: 24 miesiace

Dokumentacja koficowa do wydania wraz ze sprzetem.

Instrukcje uzytkownika dotyczace uzywania i konserwacji w jezyku angielskim lub polskim, z
wyjatkiem wydawanych certyfikatéw na zakupione przedmioty i materiaty, w ich oryginalnym
jezyku.

Deklaracja zgodnosci;

Kompletna dokumentacja techniczna dotyczaca akcesoriéw (uszczelnienia mechanicznego,
silnika elektrycznego, zawordw itp.), z wyraznym wskazaniem modelu / serii materiatu
zainstalowanego na urzadzeniu;

Instrukcje uzytkownika dotyczace uzytkowania i konserwaciji.
Certyfikaty materiatowe

Pakowanie, transport
Koszt pakowania i transportu po stronie Dostawcy -Franco tomza (Polska).

Szkolenie z obstugi i programowania
Zamawiajacy, na etapie wyboru dostawcy, zastrzega sobie mozliwo$é przeprowadzenia wizyty
referencyjnej celem zweryfikowania zblizonej do oferowanej technologii pracujacej w

warunkach przemystowych.
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